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	2020年全国高等院校工程应用技术教师大赛
	“工程实践操作”作业书
	（样本）
	依据大赛执行方案，决赛分“工程实践操作”和“目标命题实现”两个比赛环节。第一个环节主要比基本技能操作
	1、“工程实践操作”比赛环节
	根据本赛项“工程实践操作”作业书，在限定的赛项平台上，完成“作业书”规定的所有操作步骤和技术要求，时
	本赛项“工程实践操作”环节的比赛内容：
	（1）设备线路连接 —— 按照设备工作网络框图，连接PLC与PLC、PLC与工业机器人、PLC与触摸
	（2）软、硬件配置 —— 设置工业机器人和PLC的参数，完成PLC、触摸屏程序下载。  
	（3）系统调试 —— 根据要求修改相关设置，完成设备的功能调试，机器人按要求完成规定动作。
	2、“目标命题实现”比赛环节
	根据本赛项“目标命题实现”任务书，在限定的赛项平台上，完成任务书中规定的目标任务和技术要求，时限12
	本赛项“目标命题实现”环节的比赛内容：
	根据“目标命题实现”任务书的要求，在指定的赛项平台上实现所设计的方案，包括也可不仅限于此：
	（1）系统装配 —— 根据设计方案装配系统软硬件，完成系统连接。
	（2）硬件配置 —— 根据设计方案配置硬件参数，完成各模块调试。
	（3）软件调试 —— 根据设计方案调试上位机应用软件。
	（4）系统调试 —— 根据设计方案进行系统调试。
	（5）运行结果 —— 根据设计系统的运行实况，收集数据、整理运行结果。
	3、成绩评定
	一、设备安装与连接
	1、电气连接
	① 将1台PLC的FX3U-485BD模块与另外2台PLC的FU3U-485ADP-MB模块，通过五
	② 将1台PLC的FX3U-ENET-L模块与工业机器人控制器中的【LAN】，通过网络交换机相连。
	③ 参见图2，将机器人连接电缆的【CN1】插头连接到机器人控制器中的【CN1】插座中，并坚固插头两侧
	④ 参见图2，将机器人连接电缆的【CN2】插头连接到机器人控制器中的【CN2】插座中，并坚固插头两侧
	⑤ 参见图2，将示教单元连接电缆的【TB】插头连接到机器人控制器中的【TB】插座中，并坚固插头两侧的
	⑥ 参见图2，将实验台上的编码器电缆的【CN3】插头连接到机器人控制器中的【CNUSR1】插座中。
	⑦ 连接气泵输出端到实验台上调压过滤阀输入端的气管。
	⑧ 连接调压过滤阀输出端到机器人本体的气管。
	2、系统上电准备
	合上各站【电源】开关，合上【机器人控制器】电源开关，机器人控制器启动。旋出工作站上的【急停】，启动系

	二、软、硬件配置
	1、设置机器人参数
	（1）设置机器人的序列号
	使用RT ToolBox2软件，与机器人控制器联机，PC与机器人链接时机器人默认IP：192.168
	（2）设置机器人的输入输出信号分配
	根据机器人主程序（Main.prg）开头的注释，设置机器人的专用输入输出信号分配。在联机状态下，依次
	（3）设置以太网通信参数
	设置以太网通信参数，使其与PLC主控制器组成一个以太网局域网。在联机状态下，依次点击〖在线〗→〖参数
	双击“设备一览”下的“OPT11”然后的下拉框中选择“OPT11”，弹出如下参数设定窗口，修改“模式
	2、设置PLC以太网模块参数
	图7 软件界面

	三、系统调试与故障排除
	1、机器人的动作位置点示教保存
	2、下载PLC程序
	① 击三菱PLC软件菜单“连接目标”，双击〖Connection1〗，弹出设置对话框，如图13所示。
	② 双击〖串口〗图标，弹出“串口详细设置”对话框，在“COM 端口”中选择编程电缆连接的串口号。在“
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